
［フロントパネルの取り外し・取り付け］

表示部
モニタ内容やアラーム
などを表示します。

運転スイッチ
「RUN」側にするとモーターが
起動します。

「STAND-BY」側にすると
停止します。

保護フィルム
はがしてお使いください。

取付穴（2カ所）
ねじ（M4）でドライバを
固定します。

センサコネクタ（CN3）
モーターのセンサコネクタ（黒）
を接続します。

入出力信号コネクタ（CN4）
入出力信号を接続します。

保護フィルム
はがしてお使いください。

FUNCTIONキー
操作モードの表示や機能を
切り替えます。

加減速時間設定器
加減速時間を設定します。

モーターコネクタ（CN2）
モーターのモーターコネクタ（白）を
接続します。

主電源コネクタ（CN1）
主電源を接続します。

MODEキー
操作モードを
切り替えます。

回転方向スイッチ
モーターの回転方向を
切り替えます。

フロントパネル

ダイヤル
回転速度やパラメータを
変更します。
変更後、ダイヤルを押すと
値が確定します。

取り付け
フロントパネルをドライバ前面の上側に被せてから取り付けます。

取り外し
フロントパネルの下側を持って取り外します。

■延長ケーブル

長さ ： 1M, 2M, 3M, 5M, 10M

フロントパネルがついた状態 フロントパネルを外した状態

保護接地端子　 （2カ所）

保護接地端子
どちらかの保護接地端子を使って
必ず接地してください。

ピンNo. 端子名 機能※ 説明 
9 C0 IN-COM0 入力信号コモン（外部電源用）
8 X0 ［FWD］ 「ON」の間、モーターがFWD方向に回転します。
7 X1 ［REV］ 「ON」の間、モーターがREV方向に回転します。
6 X2 ［選択なし］ 出荷時設定では機能が割り付いていません。
5 C1 IN-COM1 入力信号コモン（内部電源用：0 V）
4 Y0＋ ［SPEED-OUT］

［ALARM-OUT1］

モーター出力軸が1回転すると、30 パルスが
出力されます。

アラームが発生するとOFFになります。
（ノーマルクローズ）

 
3 Y0－
2 Y1＋
1 Y1－

※［ ］内は出荷時に割り付けられている機能です。パラメータで割り付けられている機能を変更できます。
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ドライバ前面 ドライバ背面

ドライバ前面

取付穴（2か所）

POWER LED（緑色）
通電時に点灯します。

ALARM LED（赤色）
保護機能がはたらいたときに、
点滅または点灯します。

速度設定器
モータの運転速度を設定します。
ツマミを時計方向にまわすと
速度が速くなります。

RUN/STAND-BYスイッチ
「RUN」側に切り替えるとCW入力または
CCW入力がONした方向にモータが運転し、
「STAND-BY」側にするとモータが停止します。
「STAND-BY」では運転できません。

入出力信号接続端子
入出力信号ケーブルを接続し、
外部制御機器などと接続します。

保護接地端子
保護接地線を接続します。

保護接地端子
保護接地線を接続します。

ALARM出力
保護機能がはたらいて、
ALARM出力がOFFになり、
モータを停止させます。

SPEED出力
モータ出力軸1回転あたりの
パルス信号を出力しています。

CCW入力

COM

CW入力

モータコネクタ
モータケーブルを接続します。

電源接続端子
電源ケーブルを接続します。

●従来型DCコントローラ　※2019年生産中止

●DC用K1500コントローラ

ドライバ背面
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