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左右ベルト間隔調整図

A-A矢視図 B-B矢視図

中間断面図

インバータ、コントロールユニット
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注1 本図はインバータ変速仕様の場合です

※1 ベルトのテークアップ量により、呼称機長は最大5 mm伸びます

※2 速度記号により、寸法は異なります

※3 DCモータ変速の場合、最低機高は610 mmとなります

※4 インバータ変速の場合、2台のモータを1台のインバータで制御します
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