
※3

※
2

※1

147(99)

20
0

7
5

機
高
±

2
5

3
4.
2

2
5
.4

2
5
.4

3
0
0

28
8

1
5
0

175750175

0.2 101

1
60

ロ
ー

ラ
間

隔
2
5[

10
～
5
0]

1
2
3.
2

2001100

282

2
46
.
2

8
5

106

1
2
3

6.
8

50

φ
33
.5

φ33.5

1
73
.
8

80

φ33.5

φ33.5

ステーパイプ

脚

エンドキャップ

中間断面図

※1 正寸法は汎用インバータ変速、( )寸法はDCモータ変速の場合です

※2 正寸法は出荷時設定寸法、[ ]寸法は調整可能範囲を表します

※3 コントロールユニットは脚無しの場合は本体、脚付きの場合は脚に取付きます

注1 本図はモータ取付側L、汎用インバータ変速の場合です

注2 本図は脚、ステーパイプ付の場合です

注3 脚、ステーパイプ、エンドキャップはオプションです

DC:コントロールユニット
IVH:汎用インバータ

巻込防止カバー


