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注1 本図は呼び幅300 mm、高低差150 mm、搬送方向U、回転方向Rの場合です

注2 回転方向Lの場合、A-A軸に対して勝手違いとなります
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100 外側半径 R605

ベルト有効幅 300 内側半径 R305 ベルト有効幅 300内側半径 R305
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DC:コントロールユニット


