
注1 呼称機長はベルトの緊張、収縮により若干の変動があります

注2 本図はモータ取付側 L、操作面外側、インダクションモータ90Wの場合です

注3 脚、ステーパイプはオプションです
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K:定速用スイッチ

中間断面図

φ50 リターンローラ

DC:コントロールユニット、IV:スピコンインバータ、IVH:汎用インバータ
防水BOX

原動タイプ：HS


